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Wendelhofstr. 6
78120 Furtwangen

Tel. 07723/925-0
Fax.07723/925-100
E-Mail:

INFO@IEF-Werner. de

Schaltplan

IEF_D3_S/ 22. Jun. 2005

Kunde

Anlagenbezeichnung:

Projektnummer

PA-CONTROL CPUS5-servoTEC-LV
1026711

Type

Baujahr
Einspeisung
Zuleitung
Absicherung
Steuerspannung

4 Achsen Deutsch
2002
400V/3Ph/50Hz/16AR
5x2, 5mm?

16AR

24V

Projekt Beginn
Projektleiter
Letzte Anderung

Letzter Bearbeiter

23.09.02
A. Pfeiffer
11.01. 07
VoL

Hochste Seitenzahl:

23

Bearbeiter Datum — Standardschaltplan
Ersteller:‘ voL 12.01.04 YT
Ainderung: | IEF 11.01.07 rTErTTrT
Druck: 11.01.07 S—
Anlage: 0rt: W ERNESR | PR-CONTROL CPU5-servoTEC-LV

Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
1026711 1
Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde ‘ Blattzahl
23




01 | 02 CE | oy | o5 | o6 | o7 | o8

03 10 11 12 13 14

15

16

17

18

19

20

21 22 23 24

Anderungs-Informationen

WUPBOO2D 24.02.19334

Nr. Datum Bearbeiter |Anderungen

Kurzname | Seite

Anderungs-Informationen

Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
1026711 2
Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde ‘ Blattzahl

Bearbeiter Datum
Ersteller:‘ voL 12.01.04
Ainderung: | IEF 11.01.07
Druck: 11.01.07
Anlage: Ort:

PA-CONTROL CPU5-servoTEC-LV

23




01 02 CE | oy | o5 | o6 | o7 | o8 | o9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24
Inhaltsverzeichnis WUP12010 / 26, Hai. 1993
Seite Seitenbenennung Seitenzusatzfeld Datum Bear
1 Standardschaltplan 11.01.07 VoL
2 Anderungs-Informationen 11.01. 07 VoL
3 Inhaltsverzeichnis 11.01. 07 VoL
4 PAC SchnittstellenanschluB CPU 5 Achse A1 11.01. 07 VoL
35 PA-Control servoTEC Spannungsversorgung I/0 Achse A1 11.01. 07 VoL
6 PA-Control servoTEC I1-I8 Achse A1l 11.01.07 voL
7 PA-Control servoTEC 01-05 Achse A1l 11.01. 07 voL
8 Achse A1 Servoverstarker 1 Versorgungsspannung 11.01. 07 voL
9 Achse A1 Servoverstarker 1 MotoranschluB 11.01.07 voL
10 Achse A1 Servoverstarker 1 11.01.07 VoL
11 Achse A2 Servoverstarker 2 CANOpen AnschluB 11.01.07 VoL
12 Achse A2 Servoverstarker 2 Versorgungsspannung 11.01.07 VoL
13 Achse A2 Servoverstarker 2 MotoranschluB 11.01.07 VoL
14 Achse A2 Servoverstarker 2 11.01.07 VoL
15 Achse A3 Servoverstarker 3 CANOpen AnschluB 11.01.07 VoL
16 Achse A3 Servoverstarker 3 Versorgungsspannung 11.01.07 VoL
17 Achse A3 Servoverstarker 3 MotoranschluB 11.01. 07 VoL
18 Achse A3 Servoverstarker 3 11.01. 07 VoL
19 Achse AY Servoverstarker 4 CANOpen AnschluB 11.01. 07 VoL
20 Achse AY Servoverstarker 4 Versorgungsspannung 11.01. 07 VoL
21 Achse AY4 Servoverstarker 4 MotoranschluB 11.01.07 voL
22 Achse AY4 Servoverstarker 4 11.01.07 voL
23 Achsendschalter Achsen 1-4 11.01.07 voL

Bearbeiter Datum Inhaltsverzeichnis Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
Ersteller:‘ voL 12.01.04
Ainderung: | IEF 11.01.07 1026711 3
Druck: 11.01.07 Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde ‘ Blattzahl
Anlage: Ort: ERNER | PA-CONTROL CPUS-servoTEC-LV 23




01 | 02

03 04 05 06 07 08 09 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24
-A01. 20
PA CONTROL TEC
_H01'52012 Diagnose CPU 5 CAN
) Schnittstelle Schnittstelle
nco RXD X0 DTR GND RTS cTs RI CAN H CAN L CAN_GND CAN_+5V CAN_GND
o} [}
-X21.21A0191 2 &3 4 5 6 7 8 S9 -x22. 2101 %7 2 O3 S9 S6
R
_1z08 |
WS bn
-W22.21X01
CANOpen
2x0, 22mm? v
2] ©
~ ~
~N ~N
o o
a @
~ i
(o2} (o2}
© ©
o o
< <
1 1
~ ~
> >
3 i
- -
ot ot
Bearbeiter Datum PAC SchnittstellenanschluB Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
Ersteller: ‘ voL 12.01.04 CPU 5
Ainderung: | IEF 11.01.07 1026711 4
Druck: 11.01.07 Achse A1 Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde‘ Blattzahl
Anlage: Ort: PA-CONTROL CPU5-servoTEC-LV 23




01 | 02 03 04 05 06 07 08 09 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24
-A01. 20
PA CONTROL TEC
-A01. 21
o I1/0 CPU 5
Pin 6: 24VIO Pin 8: GND-CPU
Pin 7: GND-1IO Pin 9: 24V-CPU
o <) o o
-X24. 21A01 Q6 7 9 y 8
C::::::::::::::::::::::::::::::::::::::::::D—T
-W01. 21R01 WS bn WS WS
Livey rt rt gan sw
25X0. 252
-A01. 26
6.02| -Xx10.26A01Y 22 23 13 rzts
PAC-Vario
-X09.26A010Q 22 23 -X01.26A01Q13 25
o o
+24V v +24V ov
I0 Versorgung CPU Versorgung
Bearbeiter Datum PA-Control servoTEC Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
Ersteller: ‘ voL 12.01.04
Ainderung: | IEF 11.01.07 Spannungsversorgung I/0 1026711 5
Druck: 11.01.07 Achse A1 Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde‘ Blattzahl
Anlage: Ort: PA-CONTROL CPU5-servoTEC-LV 23




01 02 CE | oy

05

06

07

08

03 10 11 12 13 14

16 17 18 19

21 22

-A01. 26/1L- O———

-A01 26/1L+0—|

—>-A01. 26/1L- /7.0

-A01. 26
5.05 -X08. 26A01Q1L+Q1L-
PAC-Vario
-X06. 26A01-0-1 g_z g—:—} JE/—'-I I—E i/—ﬁ Ct—7 5—8 -10
-X04. 26A01+0 +1 £+Z £+3 l/w £+5 £+6 f+7 £+8 £+9 l+10
-A01. 26
5.05 -X02.26R01Q1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
PAC-Vario i i i i i j i
-X10. 26R019'1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
-W01.21R01 Ws bn an ge ar rs bl rt swW vi
Livey
25%0. 25°
-AO01. 21 ) ) !
4.02 -X23. 21A01 1 2 3 4 5 6 7 8
[e] [e] o] o [e] [e] [e] Q
I1 12 13 I4 I5 I6 17 18
PA-Control servoTEC CPU 35 Eingange
Reserve Reserve Reserve Reserve Reserve Reserve Reserve Reserve
Bearbeiter Datum PA-Control servoTEC Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
Ersteller: ‘ voL 12.01.04
Ainderung: | IEF 11.01.07 I1-1I8 1026711 6
Druck: 11.01.07 Achse A1 Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde‘ Blattzahl
Anlage: Ort: PA-CONTROL CPU5-servoTEC-LV 23




01 | 02

CE | oy |

05 06 07 08

03 10 11 12 13 14 15 16 17 18 13 20 21 22 23 24
-A01. 26/PEQ— -
6.22/ -A01. 26/1L- »— —I
-A01. 26
5. 05 -X09. 26A019Q 24
PAC-Vario . . . . . . . . .
-X07. 2B6R010OPE lPE lPE lPE lPE lPE lPE lPE
-X05. 26A01-0-14 5715 gflﬁ 5717 f71.8 517/719 ngO lle
-A01. 26
5.05 -X03. 26R010Q 14 15 iw iﬂ ils ila 20 iu
PAC-Vario
-X10. 26R01 @' 14 15 16 17 18 13 20 21
bn/gn ws/ge ws/gr gr/bn ws/rs rs/bn ws/bl bn/bl
-W01. 21A01
-AO01. 21 . )
4.02 -X24. 21A01 1 2 3 4 5
[e] o] Q [e] [e]
01 02 03 o4 05
PA-Control servoTEC CPU 5 Ausgange
Reserve Reserve Reserve Reserve Reserve
Bearbeiter Datum —"5 PA-Control servoTEC Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
Ersteller: ‘ voL 12.01.04 YT
finderung: | IEF 11.01.07 rTErTTrT 01-05 1026711 7
Druck: 11.01.07 Achse A1 Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde‘ Blattzahl
Anlage: ort: ERNER PA-CONTROL CPU5-servoTEC-LV 23




01 | 02 03 04

05 06 07

10 11 12 13 14

21 22

24

-A01. 91
9.02
PA-Contol servoTEC
NetzanschluB 24V AnschluB Ballastwiderstand Netz-Ausgang Zwischenkreisspannung
L1 L2 L3 +24v X6ND +R BINT -RB +R BEXT  N.C. -Dc +DC -DC
o o o (o] (o] o o o o
-X0A. 91A01 1 2 -X04. 91A01 1 2 3 -X08. 91RA01 ;Z 1 3 ‘['U, 2 3 4
i m
i i
o o .
a a *
; ; Abschirmung bei
~ ~N o w ~ ~N 5
4 4 = o o a Ny < Leitungslangen >20cm
~ ~ ~ ~N ~N ~N
2 2 NN NN o o
o o o o a a
! ! o oo o « — o
N N — — — <~ [op] [op]
N > o2 IR« > BN« B o} o
o o . . . .
- - (e (e (e @ o o
~ ~ o o o o > >
> > > > 1 1
I I I 1
~ ~
o —
> & 3 3 NN
~ ~ ~ ~ Al Al
— — — -
(o] (o]
L1 L2 L3 +24v ov
Spannungsversorgung Spannungsversorgung
Servoverstarker Servoverstarker
nach Schutzkreis vor Schutzkreis
4oov 24v
Bearbeiter Datum fr— Achse A1 Servoverstarker 1 Zeichnungs-Nr. Blattnr.
Ersteller: ‘ voL 12.01.04 YT v
Hnderung: | IEF 11.01.07 srvrrTeTr ersorgungsspannung 1026711 8
. oo
Druck: 11.01.07 Zeichnungs-Nr. Kunde‘ Blattzahl
Anlage: Ort: ERNER PA-CONTROL CPUS-servoTEC-LV 23




01 ‘ 02 03 o4 05 06 07 08 03 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24

-A01. 91
8. 02 PA-Contol servoTEC
MotoranschluB ResolveranschluB EncoderanschluB
Sense
o o O o o o o o o o o o o o
-X09.91A01 T 1 2 3 4 5 6 -X02. 91A01 79 2 6 'S5 9 Y 8 )7 3 -X01.91A01F1 ®9 @3 711 ®5 13 g8 15 §12 210 §4 B2 @14 §7
\
CL_b—d_I1_-[L_Pp S A N O IR N A
-T2 _-1-DPA
N
vt sim01 BR2 | BR1 & u v W W02 51M01 bn |us rt |bl ge |gn ar |rs
Motorkabel Servo
Motorkabel 1
(G [ R A IR H R AN Do
Q o I I I I I I I I I I I I I I
-M01. 51 -x01.51n0115-15+ IPE Im Iv1 Iu1 -xoz.51r101l 15 I5 Is lu ls 7 ls -x03.51n011‘1 1‘9 1‘3 I‘n I5 113 Ie 115 1‘12 1‘10 1\4 Iz 1‘14 1\7
B- B+ PE U1 Vi Wi g g g L“J Q‘ é S‘ é ) - a & E E é é E] S E 2 g g
Servomotor Resolver Sinus-Cosinus Encoder

Optional

- 7 = ; _
Bearbeiter Datum fr— 5 Achse A1 Servoverstarker 1 Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
Ersteller:‘ voL 12.01.04 YT
Ainderung: | IEF 11.01.07 ] MotoranschluB 1026711 9
. prasaasany
Druck: 11.01.07 Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde‘ Blattzahl

Anlage: Ort: E R N E R | PA-CONTROL CPU5S-servoTEC-LV 23




01 [ o2 03 04 05 06 07 08 09 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24
-A01. 91
8. 02 PA-Contol servoTEC
Steuersignale Interface-AnschluB AS-Relais
SRR AR R R R R SERRERE 288
-X03.91R01 73 T2 T17 7 18 15?12@11 ST FP ;15‘|’9 1078 Y7 ;5 Y1 Y5 Tu -X05.91R01 71 T2 T3 T4 Vs ie $7 ;g -X10.91R01 T 1 T2 T3 Tu
Optional
Anlaufsperre
~N o m
o ~ ~
(e ~N ~N
— i i
[ep] o o
. a a
o ~ ~
o [op] [op]
=< . .
I m m
o o
3 < X<
By 1 1
2 303
o o
I} I}
~ ~
o
Potientalfreier
Kontakt (in)
zur Anbindung
Not-RAus Kreis
o e}
10L+ ov
+24V Signal
nach Schutzkreis
Bearbeiter Datum —"5 Achse A1 Servoverstarker 1 Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
Ersteller: ‘ voL 12.01.04 YT
Ainderung: | IEF 11.01.07 ] 1026711 10
Druck: 11.01.07 Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde‘ Blattzahl
Anlage: Ort: ERNER | PA-CONTROL CPUS-servoTEC-LV 23




01 | 02 03

04 05 06 07 08 09 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24
-A02. 91
12.02 LV-servoTEC
CAN 0OUT
E! ON
CANopen Adapter OFF
CAN IN RS232 Diagnose CAN OUT
PGND CAN-L CAN-H PGND CAN-L CAN-H PGND CAN-L CAN-H
-X23.91A0293 2 7 —X21.91H02\13 \Iz \I7 -X22.91A0293 2 7
d____ D—T d____ D—T
bn WS bn WS
-W23.91A02 -W22.91A02
CANOpen CANOpen
2x0, 22mm? 2x0, 22mm?
4.19/ -X06. 91A02/6 —>-X06. 91A03/9 /15.03
4. 18/ -X06. 91A02/9 ‘!—————+ -X06. 91A03/6 /15.03
Bearbeiter Datum Achse A2 Servoverstarker 2 Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
Ersteller: ‘ voL 12.01.04
Ainderung: | IEF 11.01.07 CANOpen AnschluB 1026711 11
Druck: 11.01.07 Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde ‘ Blattzahl
Anlage: Ort: PA-CONTROL CPU5-servoTEC-LV 23




01 | 02 03 04

05 06 07 08

03 10 11 12 13 14

16

17

19 20

21 22 23 24

-A02. 91
11.02

LV-servoTEC

NetzanschluB 24V AnschluB Ballastwiderstand Netz-Ausgang Zwischenkreisspannung
L1 L2 L3 +24V XGND +R BINT -RB +R BEXT N. C. L3 PE +0C -DC +0C -DC
o o o o o o) o) o o0 o o o ©o o
-X0A. 91A02 ] 1 2 3 4 -X04.91A02 T 1 2 3 y -X08. 91A02 lz 1 3 Tu -X0B. 91A02 2 ;3 4 -X07.91A02 ;z 3 y
i m
~ ~ ST/
~N ~N
o o
a a .
~ ~ Abschirmung bei
0 0 ..
. . Leitungslangen >20cm
i i
o o
> >
— ~ (4} Ll ! ! — ~ (4} w -~ ~ -~ ~
— — — o — — — o ~ ~ ~ ~
~ ~ ~ ~ S b (40} (40} (40} ™ o o o o
o o o o . . o o o o @ @ a a
~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ (o2} (o2} (o2} (o2}
(e (e (e (e (e (e (e a o o o o
o o o o o o o o > > > >
< X X X < X X X 1 1 1 1
I I I I I I I 1
~ ~ ~ ~
3 & o o
5 N R 2 5 ® 3 > NN NN
© © © © © © © © -~ -~
~— ~— ~— —

Spannungsversorgung
Servoverstarker
vor Schutzkreis

24v

Bearbeiter Datum juiiniii— Achse A2 Servoverstarker 2 Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
Ersteller:‘ voL 12.01.04 YT
Ainderung: | IEF 11.01.07 AT Versorgungsspannung 1026711 12
Druck: 11.01.07 Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde ‘ Blattzahl
Anlage: Ort: ERNER | PA-CONTROL CPUS-servoTEC-LV 23




01 | 02 03 04 05 06 07 08 09 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24
-A02. 91
12.02
LV-servoTEC
MotoranschluB ResolveranschluB EncoderanschluB
Sense
. + - - . . . . . . - -
4 M H H 5 M & < & ) -~ -~ H H
z z & & & u E E o & = = v « = = ] ] & &
S S PE u2 v2 W2 = = & & - - S S - - S S S S c c E 2 E 2 = =
o o O o o o o o o o o o o o
& i i i
-X09.91A02 T 1 2 3 4 5 6 -X02. 91A027 2 6 'S5 9 Y 8 )7 3 -X01.91A02F1 @9 @3 711 ®5 13 g8 15 §12 210 §4 B2 @14 §7
o
£
~
S
ot s1mos BR2 [ BR1 o u v W _W02. 51M0 bn |ws rt bl ge gn ar rs
Motorkabel Servo
Motorkabel 2
-M02.51 -x01.51nozls-15+ IPE Im Iv1 Iu1 -xoz.51mozl 15 I5 Is lu ls 7 ls -><03.51noz'i‘1 1‘9 1‘3 I‘n I5 113 Ie 115 1‘12 1‘10 1\4 Iz 1‘14 1\7
B- B+ PE uL Vi Wi = = &£ o o & o & ) - a & = = S I E 2 E 2 e e
i g b2 2 02 B B = 8§ 3
= = © © cosinus sinus = =

Servomotor

Resolver

Sinus-Cosinus Encoder

Achse A2 Servoverstarker 2
MotoranschluB

1 1

Bearbeiter Datum — 5
Ersteller:‘ voL 12.01.04 YT
Ainderung: | IEF 11.01.07 rTErTTrT
Druck: 11.01.07 S—
Antage: ot EANEAR

PA-CONTROL CPU5-servoTEC-LV

Optional
Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
1026711 13
Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde ‘ Blattzahl
23




01 [ o2 03 04 05 06 07 08 09 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24
-A02.91
12.02 LV-servoTEC
Steuersignale Interface-AnschluB AS-Relais
8 8 B B g = = ?) g (3) = g = & & 3 & & e = = a a @ @ = < < < <
i 1 | 4 ST S S S S S A R A P id
-X03.91R02 73 T2 T17 7167157127117 147 13 1879 T10T78 77 76 T1 75 Tu -X05.91R02T71 T2 T3 T4 T5 T6 77 T8 -X10.91R02T1 T2 T3 Tu
Optional
Anlaufsperre
~N o o m
o o ~ ~
(e (e ~N ~N
— — ~N ~N
[ep] [ep] o o
a a
o o ~ ~
o o [op] [op]
< X< .
I I m m
o o
[N < X<
S 8 ! !
s 3 <~
g =
< Q
o
10L+ ov
+24V Signal
nach Schutzkreis
Bearbeiter Datum —"5 Achse A2 Servoverstarker 2 Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
Ersteller: ‘ voL 12.01.04 YT
Ainderung: | IEF 11.01.07 ] 1026711 14
Druck: 11.01.07 Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde‘ Blattzahl
Anlage: Ort: ERNER | PA-CONTROL CPUS-servoTEC-LV 23




01 | 02 03

04 05 06 07 08 09 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24
-A03. 91
1e.02 LV-servoTEC
CAN 0OUT
E! ON
CANopen Adapter OFF
CAN IN RS232 Diagnose CAN OUT
PGND CAN-L CAN-H PGND CAN-L CAN-H PGND CAN-L CAN-H
-X23.91A03%3 2 7 421.9190313 \Iz \I7 -X22.91A0393 2 7
d____ D—T d____ D—T
bn WS bn WS
-W23.91A03 -W22.91A03
CANOpen CANOpen
2x0, 22mm? 2x0, 22mm?
11.21/ -X06. 91A03/6 —>-X06. 91A04/9 /19.03
11.21/ -X06. 91A03/9 !——————+ -X06. 91A04/6 /19.03
Bearbeiter Datum Achse A3 Servoverstarker 3 Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
Ersteller: ‘ voL 12.01.04
Ainderung: | IEF 11.01.07 CANOpen AnschluB 1026711 15
Druck: 11.01.07 Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde ‘ Blattzahl
Anlage: Ort: PA-CONTROL CPU5-servoTEC-LV 23




01 | 02 03 04 05 06 07 08 09 10 11 12 13 14 16 17 19 21 22 23 24
-A03. 91
1s.02 LV-servoTEC
NetzanschluB 24V AnschluB Ballastwiderstand Netz-Ausgang

Zwischenkreisspannung

+24v XGND

+R BINT -RB +R BEXT N. C.

-DC +DC  -DC

o o (o] (o] o o o (o] o o o O
-X0A. 91A03 1 2 4 -X04.91R03 1 2 3 4 -X08. 91RA03 ;Z 1 3 Yq, -X0B. 91A03 2 ;3 4 -X07.91R03 ;Z 3 4
~— o
o o
o o
a a .
~ ~ Abschirmung bei
'e] 'e] -
. . Leitungslangen >20cm
~— ~—
o o
> >
— ~ ™ L ! ! — ~ ™ 18] -~ ~ -~ ~
— — — o — — — o ~ ~ ~ ~
m m ™ m i ot > - T T o o o o
o o o o . . o o o o @ @ @ @
~— ~— ~— ~— ~— ~— ~— ~ (o] (o2} (o2} (o2}
[ep] [ep] [ep] [ep] [ep] [ep] [ep] (o)) . .
e e (e e (e (e (e @ o o o o
o o o o o o o o > > > >
> > > > > > > > 1 1 1 1
I I I I I I I 1
~ ~ ~ ~
— ~ =) —
NN > ® 3 NN NN
~ ~ ~ ~ o o o o Al Al ~ ~
~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~
(o] (o]
+24v ov
Spannungsversorgung
Servoverstarker
vor Schutzkreis
24v
Bearbeiter Datum juiiniii— Achse A3 Servoverstarker 3 Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
Ersteller: ‘ voL 12.01.04 YT v
Hnderung: | IEF 11.01.07 srvrrTeTr ersorgungsspannung 1026711 16
. oo
Druck: 11.01.07 Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde‘ Blattzahl
Anlage: ort: ERNER PA-CONTROL CPU5-servoTEC-LV 23




01 | 02 03 04 05 06 07 08 09 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24
-A03. 91
16. 02
LV-servoTEC
MotoranschluB ResolveranschluB EncoderanschluB
Sense
. + - - . . . . . . - -
4 M H H 5 M & < & ) -~ -~ H H
z z & & & u E E o & = = v « = = ] ] & &
S S PE u2 v2 W2 = = & & - - S S - - S S S S c c E 2 E 2 = =
o o O o o o o o o o o o o o
& i i i
-X09.91A03 T 1 2 3 4 5 6 -X02. 91A03 7 2 6 'S5 9 Y 8 )7 3 -X01.91A03F1 @9 @3 711 ®5 13 g8 15 §12 210 §4 B2 @14 §7
o
£
~
S
ot s1mos BR2 | BR1 o u v W _W02. 51101 bn |ws rt |bl ge |gn gr _|rs
Motorkabel Servo
Motorkabel 3
-M03. 51 -x01.51n0315-15+ IPE Im Iv1 Iu1 -xoz.51mo3l 15 I5 Is lu ls 7 ls -x03.51n031‘1 1‘9 1‘3 I‘n I5 113 Ie 115 1‘12 1‘10 1\4 Iz 1‘14 1\7
B- B+ PE uL Vi Wi = = &£ o o & o & ) - a & = = S I E 2 E 2 e e
i g b2 2 02 B B = 8§ 3
= = © © cosinus sinus = =

Servomotor

Resolver

Sinus-Cosinus Encoder

1 1

Bearbeiter Datum — 5
Ersteller:‘ voL 12.01.04 YT
Ainderung: | IEF 11.01.07 rTErTTrT
Druck: 11.01.07 S—
Antage: ot EANEAR

Achse A3 Servoverstarker 3
MotoranschluB

PA-CONTROL CPU5-servoTEC-LV

Optional
Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
1026711 17
Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde ‘ Blattzahl
23




01 [ o2 03 04 05 06 07 08 09 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24
-A03. 91
1e.02 LV-servoTEC
Steuersignale Interface-AnschluB AS-Relais
8 8 £l £l g = = ?) g (3) e g e b b e 7 7 & =1 =1 a 4 @ @ g < < < <
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