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Wendelhofstr. 6
78120 Furtwangen

Tel. 07723/925-0
Fax.07723/925-100

E-Mail: INFO@IEF-Werner.de

IEF_D3_S/ 22. Jun. 2005

Schaltplan

Kunde

Anlagenbezeichnung:

Projektnummer

PA-CONTROLY 4R Var.D

1009592

Type

Baujahr
Einspeisung
Zuleitung
Absicherung
Steuerspannung

Variante D
2002
230V/50Hz/16AR

3x1, 5mm?
16A

24v

Projekt Beginn
Projektleiter
Letzte Anderung

Letzter Bearbeiter

16.12.02
A. Pfeiffer
11.01. 07
VoL

Hochste Seitenzahl:

27

Bearbeiter Datum
Ersteller:‘ voL 16.12.02
Ainderung: | IEF 11.01.07
Druck: 11.01.07
Anlage: Ort:

EANER

L5

Standardschaltplan

PA-CONTROLY 4A Var.D

Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
1009592 1
Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde ‘ Blattzahl
27




01 | 02 CE | oy | o5 | o6 | o7 | o8

03 10 11 12 13

14

15

16

17

18

19

20

21 22 23 24

Anderungs-Informationen

WUPBOO2D 24.02.19334

Nr. Datum Bearbeiter |Anderungen

Kurzname | Seite

Anderungs-Informationen

Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
1009592 2
Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde ‘ Blattzahl

Bearbeiter Datum
Ersteller:‘ voL 16.12.02
Ainderung: | IEF 11.01.07
Druck: 11.01.07
Anlage: Ort:

PA-CONTROLY 4A Var.D

27




01 02 CE | oy | o5 | o6 | o7 | o8 | o9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24
Inhaltsverzeichnis WUP12010 / 26, Hai. 1993
Seite Seitenbenennung Seitenzusatzfeld Datum Bear
1 Standardschaltplan 11.01.07 VoL
2 Anderungs-Informationen 11.01. 07 VoL
3 Inhaltsverzeichnis 11.01. 07 VoL
4 Hauptanschluss - 24V Netzteil 11.01. 07 VoL
35 NetzanschluB LV-Unit 11.01. 07 VoL
6 Not-Aus+Tirkreis 11.01.07 voL
7 Schutzkreis 11.01. 07 voL
8 PA-CONTROL CPU-Versorgung 11.01. 07 voL
9 PA-CONTROL SchnittstellenanschluB 11.01. 07 voL
10 Spannungsversorgung PAC I/0-Karte 11.01.07 VoL
11 Optionales Teachterminal 11.01.07 VoL
12 PAC Eingdnge I1-1I8 11.01. 07 voL
13 PAC Eingange I9-I16 11.01. 07 voL
14 PAC Ausgédnge 01-08 11.01. 07 voL
15 PAC Ausgange 09-016 11.01. 07 voL
16 PA-CONTROL RAchsendschalter 1-4 PLS7 11.01. 07 voL
17 PLS7 Pulsgeberkarte Achsen 1-4 11.01. 07 VoL
18 Leistungskarte 1 Al-Achse 2 Phasen Schrittmotor 11.01. 07 VoL
19 Leistungskarte 2 AZ2-Achse 2 Phasen Schrittmotor 11.01. 07 VoL
20 Leistungskarte 3 A3-Achse 2 Phasen Schrittmotor 11.01. 07 VoL
21 Leistungskarte 4 AY4-Achse 2 Phasen Schrittmotor 11.01.07 voL
22 Leistungskarte 1 Al-Achse 5-Phasen Schrittmotor 11.01.07 voL
23 Leistungskarte 2 AZ2-Achse 5-Phasen Schrittmotor 11.01.07 voL
24 Leistungskarte 3 A3-Achse 5-Phasen Schrittmotor 11.01.07 VoL
25 Leistungskarte 4 AY-Achse 5-Phasen Schrittmotor 11.01.07 VoL
26 Aufbau Montageplatte 11.01.07 VoL
27 Aufbau Bedienfeld 11.01. 07 voL

Bearbeiter Datum
Ersteller: ‘ voL 16.12.02
Ainderung: | IEF 11.01.07
Druck: 11.01.07
Anlage: Ort:

EANER

Inhaltsverzeichnis Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
1009592 3

Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde‘ Blattzahl

PA-CONTROLY 4A Var.D 27




01 02 03 04 05 06 07 08 03 10 11 12 13 14 15 16 17 18 13 20 21 22 23 24
QO L10
O L20
- - - N - - - — - - - - - PE /5. 02
. 1.52 !
SwW
1 3
-F01.022% 2B :
| 10A
-X1.0Q4 5 .
-x1.0010 O£ o0 (LJ'/PE 11 pil
1.52 1.52 !
SW gn-ge .
L1 L2
-K01.03
PR N 7.11 |11 T2
1 3 s . e
- - L N
-001. 01 Ay - v —\5 i - .
-601.01| 2~~~ _
24V/3R e +
. - +
1.5mm? "
1.52 | dk-bl —® + !
or -X1PT1
PE
1 + 2 A ~ ~
— — ~— ~
N ~ ~ — —
~ ~ - 'J ~ ~
) ~ ~ ~
=1 o o o
~ © \ 0 0
T _hHOhl' 01 Beim 6ffnen dieser
tschgehaeuse l 24 V Netzteil PE-Verbindung wird eine 230V
-X1.09Q1 iz 3/PE Isolationsiiberwachung nach
nach VDE 0100 erforderlich Schutzkreis
L1 N
230V/50Hz/16R
T i . i -
Bearbeiter Datum fr— 5 Hauptanschluss - 24V Netzteil Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
Ersteller: ‘ voL 16.12.02 YT
Hnderung: | IEF 11.01.07 L] 10095892 4
. oo
Druck: 11.01.07 Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde‘ Blattzahl
Anlage: ort: ERNER PA-CONTROLY YR Var.D 27




01 | 02

04 05 06 07 08 09 10 11 12 13 15 16 17 19 20 21 22 23 24
-A01. 40
-A01. 59
17.03 (X1.1) (X1.2) (X1.3) (X5)
230V/T6. 3A 24vDC/3A OUT 24vDC/3A 0OUT Bremse
+24V PE GND +24V PE GND +24V GND
—X01.59H01IL1 EN IFE fxuzA59901I1 lz Ia -X03.59A01 %1 \Iz 13 -X04. 59A01y 1 1)z Ia Iu
LC::::::::D
L—o
L— o
-WO01.59R01
Oelflex 1 2 ‘gn/
3X1.52
230V ge
LV Unit
AnschluB fir Bremse
-X06. 35A01/3 /16.02
-X06. 35A01/1 /16.01
-K1.095/PE
-X01. 20G01/2 /8.03
-X01. 20G01/1 /s.03
4.20/L11 O L1t
4.20/L21 oLt
4.22/PE SN - - -—PE
Bearbeiter Datum NetzanschluB LV-Unit Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
Ersteller: ‘ voL 16.12.02
finderung: | IEF 11.01.07 1009592 5
Druck: 11.01.07 Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde‘ Blattzahl
Anlage: ort: ERNER PA-CONTROLY YA Var.D 27




01 ‘ 02 03 04 05 06 07 08 03 10 11 12 13 14 15 16 17 18 13 20 21 22 ‘ 23 ‘ 24
4o11/71L+ 1L+/7.03
-X1.1+Q+1 +2
L1
-X1.101 6 -K02.03
,_ - 1 __I 7.13 |11
-W01. 33501
| Oelflex 7X0.752 |
24v
— L
Tuerschalter 10L+/7.03
11 | 11 |
-S01. 03¢ -s01. 33| 7 .
Not-A 2 12 Optionale
ot-Aus
| woi.33sor |2 Tuerschalter
Anbindung
— = — "
-X1.192 7
-X1.193 8
31
| -S01. 04 7 |
Optionale 12.11 (3,
Teachterminal Stell. 1
Anbindung | | \
| so1. 04
-X1.1Q4 9 - . 7
12.11 (12 Optionale
| Stell. 2 | Tuerschalter
T ] Ueberbrueckung
[p1-28/ —X03. 0B/7/NDT +—rrl | |
I I I B
| 11.15/ -X1.1/5 #—
—_— M — — — .
-X1.195 10
-X1.1/711 /7.03

Bearbeiter Datum
Ersteller: ‘ voL 16.12.02
Ainderung: | IEF 11.01.07
Druck: 11.01.07
Anlage: Ort:

Not-Aus+Tlrkreis

EANER

PA-CONTROLY 4A Var.D

Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
1009592 6
Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde ‘ Blattzahl
27




01 02 03

o4

05 06 07 08 09 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24
21 22 .08 21 >~ 22 .08
L1 -~ T1 4.20 61 62 .19
L2 -~ T2 4.20 L1-_~T1 6.22
6.23/1L+ 1L+ /11. 04
6.23/10L+ 10L + 710.02
-X1.1+Q+3 +6
7><1.1<L13
13
-S01. 01KE-
Ein "
-K02.03 L
fo fo o 13 fe2
-X1.1914 -K01. 04 A1 $33 s34 13 23
PNOZ X2 -X1.1916
-k01.03 W
-X1.1Q12 . o 7;2 @ @
s st s s e 2 02 -HO1. 02K &) -H01. 01K &)
[°] LM/Klar LM/gn
Lampe Lampe
Aus Ein
-K02.03 L
13 7;2
12
-S01. 02KES
aus  |™ 7><1.14[15
Al Al
-ko1. 03] v -Koz.03L ] U
-X1.1911
6.22/ -X1.1/11 —— -Xl-l-T\-i T\-Z T\-3 <[\-”
4. 10/71L- 1L-/10.02
Bearbeiter Datum Schutzkreis Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
Ersteller: ‘ voL 16.12.02
Ainderung: | IEF 11.01.07 1009592 7
Druck: 11.01.07 Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde‘ Blattzahl
Anlage: ort: ERNER PA-CONTROLY YA Var.D 27




01 ‘ 02 03 04 05 06 07 08 03 10 11 12 13 14 15 16 17 18 13 20 21 22 23 24
-A01. 20
PRA-CONTROL
-G01. 20 N _|_ 8
(X1.3)
24v IN
. - PE N.C.
fXU]..ZUGDlIl IZ i3 iu
C :D—T
-WO1. 20601 bn_|bl
Unitronic-FD CY
3x0. 5°
24v
PAC
5.22/ -X01.20G01/1
5.22/ -X01.20G01/2
Bearbeiter Datum E PA-CONTROL CPU-Versorgung Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
Ersteller: } voL 16.12.02 1009592 8
Anderung: IEF 11.01.07
Oruck: 11.01.07 Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde‘ Blattzahl
Anlage: Ort: ERNER | PA-CONTROLY YA Var.OD 27




01 | 02

07 08 09 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24
-A01. 20
PA-CONTROL
-R01. 21 (X1) CPU Y (X2)
COM1 Schnittstelle CAN Schnittstelle
RXD X0 RTS GND cTs RXD XD RTS GND cTs oco DTR CAN_H CAN_L CAN_GND CAN_V+ GND
-><01.z1r401\rz 13 o7 l5 8 T2 3 T7 Ts 8 T1 T4 -X02.21A0197 o2 o3 S9 S6
[sm] [sm] (sm]
>< >< =
o [l [da)
~ ~ ~
o ~N —
~ ~ ~
(=] [(e] (=]
o o o
- - -
o o o
3 3 3
I I I
z 2 2
Bearbeiter Datum PA-CONTROL SchnittstellenanschluB Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
Ersteller: ‘ voL 16.12.02
Ainderung: | IEF 11.01.07 1009592 9
Druck: 11.01.07 Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde‘ Blattzahl
Anlage: Ort: PA-CONTROLY 4R Var.D 27




01 | 02 03 04 05 06 07 08 09 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24
-A01. 20
PA-CONTROL
-A01. 25
12.02
PAC Compact I/0-Karte 1
Pin 17: +24V fir Ein-Ausgange Pin 19: Masse 24V (GND)
Pin 18: +24V fir Ein-Ausgange Pin 36: Masse 24V (GND)
Pin 37: Masse 24V (GND)
7x01.25901’|:17 :li18 a8 %36 ']i37
- - - - _ |- - - - ______________ -~ J-——---Jd-----C D—T
-W01. 25A01
Livey
40x0. 142 bn bn/rt bl gr/rt rs/rt
24v
1/0-1
-A01. 26
12.02 410.269011 17 18 1 19 36 37
-X01.26A01Q17 18 19 36 37
-><1,1+T\+7 -X1.1-0-5
7.23/710L+ 10L+/12.186
7.23/71L- 1L-/12.02
Bearbeiter Datum Spannungsversor‘gung Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
Ersteller: ‘ voL 16.12.02
Ainderung: | IEF 11.01.07 PAC I/0-Karte 1009592 10
Druck: 11.01.07 Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde‘ Blattzahl
Anlage: Ort: PA-CONTROLY 4R Var.D 27




01 [ o2 03 04 05 06 07 08 09 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 [ 20 21 22 23 24
‘ 7.23/71L+ f ‘ 1L+ /12.02
9.03/ -X01.06/3/RXD #— -X1.1+Q+4
‘ 9.04/ -X01.06/2/TXD ——— 3 23 ‘
~S01.05¢, 'L\
\ 9.06/ -X01.06/1/GND »———— S e \
-A01. 06 ?ﬁ ?ﬁ
| SUB-D MODUL -xo1.06%1 &, 84 b, &5 & 8, &, &, 8,8, 8,,8,,8,,8,; ” ” |
‘ -X03.0691 Q2 03 4 05 96 07 08 09 010 911 012 013 014 015 ‘
‘ -X03.06/6/70V ‘
-X03.06/7/N0OT /6.0y
-X1.1/5 /6. 04
| L— -X03. 26A01/9 /13.04 |
‘ -X02. 0691 @2 73 24 ®5 96 97 98 F9 L0 11§12 §13 1Y F15 ‘
‘ Einbausteckdose LC) ‘
‘ Frontplatte ‘ Dptionales
G I O S I D () HE ) Teachterminal
| : 5 | (in Grundversion
-X01.0591 @2 §3 U F5 F6 F7 T8 FI9 FL0 Fi1 F12
\ | nicht vorhanden !)
| T—Ci:::::::::::::::::::::) |
WS an ge rt sw bl Ws gr WS gn WS
‘ bl gr gn ‘
| [—<::::::::::::::::::::::) |
‘ -A01. 05 ‘
-X03. 0593 ®1 W2 -X02.0591 @2 ¥3 WY ®5 ®6 B/ 8
‘ o o o T > 49 d N o~ ‘
= > > ~ o a a a a . .
‘ w — (2 + 1 = = = = ~N ~N ‘
Stecker 1 Stecker 2
‘ RS-232-C Spannungsversorgung u. Kontakte ‘
Teachterminal
Bearbeiter Datum —"5 Uptionales Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
Ersteller: | voL 16.12. 02 e )
finderung: | IEF 11.01.07 rTErTTrT Teachterminal 1009592 11
Druck: 11.01.07 Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde‘ Blattzahl
Anlage: Ort: ERNER | PA-CONTROLY YA Var.OD 27




01 | 02 03 | oy | o5 06 07 08 09 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 | 22 | 23 | 24

10.2371L - O 1L- > -A01. 26/1L+ /13.03
11.2371L+ O 1L+ -A01. 26/1L- /13.03
-X1.1+0+5
—Xfl—@—ﬁ r
-A01. 26
10. 03 -X09. 26A0101L+0Q 1L~
Variomodul
-X07.26R01-0-1 ffz l/,s ffu l/,:s f,e £,7 _8

-X05. 26A01+Q +1 f+2 l/+3 l/w (f+5 <t+6 l/+7 +8

13 11 13 33 13 11 33
-S01. 0LE -S01. 0267 -S01. 07>\ -S01. 04O — — — — — — — — -S02. 04C>~A -s01.05
gruen 1” rot | " Stell. 1 M stel1l.2 |* 12 : M
10.23710L+ 1oL+
-X1.1+0Q+8

-A01. 26
10.03 -X03. 26A01Q1 2 3 4 5 6 7 8

Variomodul
-X10. 26A01 Q1 2 3 4 5 6 7 8

e e e e ) D
e o - D

W01, 25A01 WS an ge ar rs rt SW vi
O
-A01. 25 -X01. 25011 2 T3 T TS T8 7 T8
! ! ! ! ! ! ! !
I1 12 I3 I4 15 16 17 I8
PAC-Eingange Karte 1
Start Stop Entsperren Automatik Tippbetrieb Schutzkreis ein Modem aktivieren Teachterminal
\ / aktiv
Dptional
Bearbeiter Datum PAC Einginge Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
Ersteller: ‘ voL 16.12.02 11-18
Ainderung: | IEF 11.01.07 - 1009592 12
Druck: 11.01.07 Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde‘ Blattzahl
Anlage: ort: ERNER PA-CONTROLY YA Var.D 27




01 | 02 CE | oy 05 06 07 08 09 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 | 22 | 23 | 24
12.22/ -A01. 26/1L- ——
12.22/ -A01. 26/1L+ »— |—>—F101. 26/1L- /14.03
-A01. 26
10. 03
Variomodul
-X07.26001-0-9 g-m l/-n 5-12 l/-m L/_w £-15 -16

-X05. 26A01+0+9

l+16

e}
=
<
o
N
[
~
—
o
@
o
~
™
o
>
|
-A01. 26
10.03 -X03. 26R0109 10 11 12 13 14 15 16
Variomodul
-X10. 26R01 99 10 11 12 13 14 15 16
(*J
_W01. 25R01 gr/rs rt/bl Ws/gn bn/gn ws/ge ge/bn ws/gr gr/bn
o
-A01. 25 -X01. 25019 10 T 11 T12 T13 T4 15 716
! ! ! ! ! ! ! !
I9 I10 I11 I12 I13 I14 I15 I16
PAC-Eingange Karte 1
Zustimmtasten Reserve Reserve Reserve Reserve Reserve Reserve Reserve

Teachterminal

Bearbeiter Datum
Ersteller: ‘ voL 16.12.02
Ainderung: | IEF 11.01.07
Druck: 11.01.07
Anlage: Ort:

" PAC Eingange

I9-116

EANER

PA-CONTROLY 4A Var.D

Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
1009592 13
Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde ‘ Blattzahl
27




01 | 02 CE | oy | o5 | o6 07 08 09 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 | 22 | 23 | 24

> -A01. 26/1L- /15.03

13.22/ -A01. 26/1L- »— |—>—H01. 26/PE /15.03
-X08. 26A01OPE IPE lPE lPE lPE lPE IPE PE
-X06. 26A01-0-20 Lu l/fzz gfzs Lzu l/—ZS Llfze 0-27

-A01. 26
10. 03
Variomodul

x2

X2 X2
-HUl.OQ@Q -H01.01§Q -Hoz.oqég

. 1 1 .
weiss orange weiss

-A01. 26
10.03 -X0Y4. 26R01Q 20 21 22 23 24 25 26 27
Variomodul
23 24 25 26 27

-X10. 26R01

e I

e e

W01, 25A01 WS/SW bn/sw gr/gn ge/gr rs/gn ge/rs gn/bl ge/bl
O
-A01. 25 -X01. 2501 20 21 T 22 723 T 24 725 26 727
! ! ! ! } ! ! !
01 02 03 04 05 06 07 [ok:}
PAC-Ausgange Karte 1
Betriebsart Reserve Stoerung Reserve Reserve Reserve Modem aktiv Reserve
ptional
Bearbeiter Datum PAC RAusginge Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
Ersteller: ‘ voL 16.12.02 01-08
Ainderung: | IEF 11.01.07 - 1009592 14
Druck: 11.01.07 Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde‘ Blattzahl
Anlage: Ort: PA-CONTROLY 4A Var.D 27




01 | 02 CE | oy | o5 06 07 08 09 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24
14. 22/ -A01. 26/PE —-
14.22/ -A01. 26/1L- »— _I
T
-A01. 26 .
10. 03
Variomodul . . . . . . . . . . . . .
-X08. 2BA01OPE IPE lPE lPE lPE lPE IPE lPE
-X06.26A01-0-28 5,29 l/fao g—il 5732 l/733 Llfaq 1735
-A01. 26
10.03 -X0Y4. 26R01Q 28 29 30 31 32 33 34 35
Variomodul
-X10. 26A01 9 28 29 30 31 32 33 34 35
o)
W01, 25A01 ws/rs rs/bn gn/rt ge/rt gn/sw ge/sw gr/bl rs/bl
O
-A01. 25 -X01. 250128 29 T30 731 732 733 34 T35
} } } ) } ) } }
09 010 011 012 013 014 015 016
PAC-Ausgange Karte 1
Reserve Reserve Reserve Reserve Reserve Reserve Reserve Reserve
i [ . i -
Bearbeiter Datum juiiniii— 5 PAC Flusgange Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
Ersteller: ‘ voL 16.12.02 YT 09-016
Ainderung: | IEF 11.01.07 ] - 1009592 15
R INNTETEET
Druck: 11.01.07 Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde‘ Blattzahl
Anlage: Ort: PA-CONTROLY 4R Var.D 27

EANER




01 ‘ 02 03 04 05 06 07 08 03 10 11 12 13 14 15 16 17 18 13 20 21 22 23 24
-A01. 20
10.02
-A01. 22
17.02
-A1 :Endschalter Achse 1- -A3 :Endschalter Achse 3-
+A1 :Endschalter Achse 1+ +A3  :Endschalter Achse 3+
-A2 :Endschalter Achse 2- -A4% :Endschalter Achse 4-
+A2 :Endschalter Achse 2+ +AY4  :Endschalter Achse 4+
-A1 +A1 -A2 +A2 -A3 +A3 -AY +AY 6ND
fXOZ.ZZHDlIZ 1 IU 3 IG IS IB 7 IS
-W02. 22R01 ( - - - -1 - - - - = - - -1 - - -1 - - - = - - """ " """ """ """ ""”"”"”">"""”""" """ 77" 0= 0= 0
Livey _—_— - 1 - - — - — — - — B e ————————————————————————————————D
;g:o.su*mm bn ws ge an rs ar rt bl SW
Endschalter- - = — 4 - - - — — — — — - - — — — - --——————-1l-—-———— - - — 4 - - - - ] - - — — ]
verteiler R o I I I 77777777777777777777777777777777}
-A01. 35
-x05. 3501 %2 b1 4 3 5 5 8 7 3
-
o
@
o U &
Y1 o2 3 -X01.35R019¢ 2 " g 3 " -X02. 35A01 92 g 4 3 1 -X03. 35A01 9 2 4 3 " -X04. 35A01 92 g 4 3 1 -X07.35A01¢1 @2 73
S
>
b
-W06.35A01 -W01.35R01 -W02.35A01 -W03. 35A01 -W04. 35A01
Unitronic-FD £ Ws Unitronic-FD CY| gn ge Ws bn Unitronic-FD CY| gn ge WS bn Unitronic-FD CY| gn ge Ws bn Unitronic-FD CY| gn ge WS bn
3x0.5* 5x0. 252 5x0. 252 5x0.25° 5x0. 252
24v 24v 24v 24v 24v
Versorgung Endsch. A1 Endsch. A2 Endsch. A3 Endsch. AY4
Endschalter-
verteiler | [ 4 = — — — — — 1 — ,,) 77777 - 0 — ,,) 77777 - 1 — ,,) 77777 - 0 — ,,)
-X01.51R01%92 4 g 3 " -X01.51R029'2 4 3 1 -X01.51R039'2 4 3 " -X01. 51A049g2 4 3 1
— 42} su su sw su Isu Isu Isu su
~ ~
S S -A1 < ' +A1 & ' -RA2 ¢ ' +A2 ¢ ' -A3 o ' +A3 o ' -AY4 o ' +AY4 ¢ '
% % £ £ £ £ £ £ £ £
™ ™ bn bl bn bl bn bl bn bl bn bl bn bl bn bl bn bl
o o
o o
> >
1 1 N N N
~ ~
~ ~
~ ~
rs} rs}
-A01. 51 -A02. 51 -A03. 51 -A04. 51
T i i -
Bearbe‘lter Datum juiiniii— 5 PA-CONTROL Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
Ersteller: voL 16.12.02 TR
Ainderung: | IEF 11.01.07 ] Achsendschalter 1-4 1009592 16
. oo
Druck: 11.01.07 PLS7 Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde ‘ Blattzahl
Anlage: ort: ERNER PA-CONTROLY YA Var.D 27




01 | 02 03 04 05 06 07 08 09 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24
-A01. 20
PA-CONTROL
-A01. 22
16. 02
PAC PLS/-Karte
P+RA1: Puls Al1-Achse P+A3: Puls A3-Achse P-A1: Puls Al-Achse P-A3: Puls A3-Achse +Bereitschaft
R+A1l: Richtung Al-Achse R+A3: Richtung A3-Achse R-A1: Richtung Al-Achse R-A3: Richtung A3-Achse -Bereitschaft
P+RA2: Puls A2-Achse P+AY: Puls AY4-Achse P-A2: Puls AR2-Achse P-AY4: Puls A4-Achse
R+A2: Richtung AZ-Achse R+A4: Richtung AY4-Achse R-A2: Richtung AZ2-Achse R-AY4: Richtung AY4-Achse
+P1 +R1 +P2 +R2 +P3 +R3 +Py +RY -P1 -R1 -P2 -R2 -P3 -R3 -PY -RY +B -B
7x01.22901I1 Iz Ia Iu I5 Is 17 Is Ilu Il5 I].G I]J Ils Ila Izo Iu Izu I25
LC:::::::::::::::::::::: A _1__ - __[__d1__J-__[_-J1_---|-—-L->
W01, 22R01 WS bn an ge ar rs bl rt bn/gn Ws/ge ws/gr ge/bn WSs/sw rs/bn ws/bl bn/bl ge/bn WS/SW
2300, 257
24v
[—< l__J-___C__1__J-_____J1_-J-_--_[__J--J-__[_-J--Jq--__[-_J--“|\-—_[°_->
-A01. 59 -X08.59A01 1 2 3 y 5 6 7 8 14 15 16 17 18 19 20 21 24 25
5.02
o o o o o o [¢] o o
P-A1 R-A1 P-R2 R-AZ P-RA3 R-A3 P-AY R-AY P-A1 R-A1 A2 R-R2 P-A3 R-A3 P-RY R-RY Bereit Bereit
(+) (+) (+) (+) (+) (+) (+) (+) (=) (=) (=) (=) (=) (=) (=) ( + -
LV-UNIT
Bearbeiter Datum PLS7 Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
Ersteller: ‘ voL 16.12.02
Ainderung: | IEF 11.01.07 Pulsgeberkarte 1009592 17
Druck: 11.01.07 Achsen 1-4 Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde‘ Blattzahl
Anlsge: Ort: ERNER PA-CONTROLY YA Var.D 27




01 | 02 03 04 05 06 07 08 09 10 11 12 13 14 15 16 17 20 21 22 23 24
-A01. 59
5.02 I_ V U . 't
-A01. 41
Leistungskarte 1
(X2) Motor (X4) ENC
PH1 PH1 PHZ PHZ PE R /R B /B +5V GND
o] ] o o o] o [e] ] o] o <]
-X01.41A01Q1 J‘Tz y ﬁa 6 ﬁ5 8 ﬁ7 11 -X02. 41A01Q1 26 29 5 2 8
LC:::::::::::: _ =D T—C: [ I R R D I
o
——————O
_W01. 41A0L gr bn rs bl gn _W02. 41R01 ge an rs gr bn WS _W03. 51A01 bn bl AnschluB
5x1.52 ge 3x2x0. 142 3x0. 52 fir Bremse
gov 5V 24V
Motor A1 Encoder Bremse
C:::::::::::::::::D—l l—C L4122 l—C::::D
-M01. 51 -A01.51MO1g1 2 y 3 g U y 6 -M02. 51M01@1 2 3 Yy 8 7 -M03. 51M01 91 2
° Eﬁﬂ
R /R B /B +5V GND -
W1 — - W 2 — - -
Motor Drehiberwachung Bremse
Optional
Bearbeiter Datum Leistungskarte 1 Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
Ersteller: ‘ voL 16.12.02
Ainderung: | IEF 11.01.07 Al-Achse ) 1009592 18
Druck: 11.01.07 2 Phasen Schrittmotor Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde‘ Blattzahl
Anlage: Ort: PA-CONTROLY 4R Var.D 27




01 | 02 03 04 05 06 07 08 09 10 11 12 13 14 15 16 17 18 20 21 22 23 24
-A01. 59
o LV-Un1it
-A02. 41
(X2) Motor (X4) ENC
PH1 PH1 PHZ PHZ PE R /R B /B +5V GND
o] ] o o o] o [e] ] o] o <]
-X01.41A0291 J‘Tz y ?3 6 ?5 8 ?7 11 -X02. 41A02Q1 26 29 5 2 8
—
_W01. 41A0 gr bn rs bl gn _W02. 41A0 ge an rs gr bn WS _W03.51A02 bn bl AnschluB
5x1.52 ge 3x2x0. 142 3x0. 52 fir Bremse
gov 5V 24V
Motor A2 Encoder Bremse
-M01.52 -M01.51M02@ 1 2 y 3 g U y 6 -M02.51M02@ 1 2 3 Yy 8 7 -M03.51M029 1 2
0 -d
R /R B /B +5V GND -

Motor

Drehiberwachung

Bremse

Bearbeiter Datum
Ersteller: ‘ voL 16.12.02
Ainderung: | IEF 11.01.07
Druck: 11.01.07
Anlage: Ort:

Optional

Leistungskarte 2
AZ2-Achse
2 Phasen Schrittmotor

PA-CONTROLY 4A Var.D

Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
1009592 19
Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde ‘ Blattzahl
27




01 | 02 03 04 05 06 07 08 09 10 11 12 13 14 15 16 17 18 20 21 22 23 24
-A01. 59
o LV-Un1it
-A03. 41
(X2) Motor (X4) ENC
PH1 PH1 PHZ PHZ PE R /R B /B +5V GND
o] ] o o o] o [e] ] o] o <]
-X01.41A0391 J‘Tz y ?3 6 ?5 8 ?7 11 -X02. 41A03 Q1 26 29 5 2 8
—
_W01. 41A0 gr bn rs bl gn _W02. 41A0 ge an rs gr bn WS _W03.51A03 bn bl AnschluB
5x1.52 ge 3x2x0. 142 3x0. 52 fir Bremse
gov 5V 24V
Motor A3 Encoder Bremse
-M01. 53 -X01.51M03Q 1 2 y 3 g U y 6 -M02. 51M03 @1 2 3 Yy 8 7 -M03.51M03 91 2
0 -d
R /R B /B +5V GND -

Motor

Drehiberwachung

Bremse

Bearbeiter Datum
Ersteller: ‘ voL 16.12.02
Ainderung: | IEF 11.01.07
Druck: 11.01.07
Anlage: Ort:

Optional

Leistungskarte 3
A3-Achse
2 Phasen Schrittmotor

PA-CONTROLY 4A Var.D

Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
1009592 20
Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde ‘ Blattzahl
27




01 | 02 03 04 05 06 07 08 09 10 11 12 13 14 15 16 17 18 20 21 22 23 24
-A01. 59
5.02 I_ V U . 't
-A0Y. 41
Leistungskarte 4
(X2) Motor (X4) ENC
PH1 PH1 PHZ PHZ PE R /R B /B +5V GND
o] ] o o o] o [e] ] o] o <]
-X01.41A0UP1 J‘Tz y ﬁa 6 ﬁ5 8 ﬁ7 11 -X02. 41AOUP 1 26 29 5 2 8
LC::::::::::::::::) T—C::::::::::::::D
——————O
_101. 41A0U gr bn rs bl gn _W02. 41A0Y ge an rs gr bn WS _W03. 51A04 bn bl AnschluB
5x1.52 ge 3x2x0. 142 3x0. 52 fir Bremse
gov 5V 24V
Motor RY Encoder Bremse
C::::::::::::::::D—l l—C:::::::::::::D l—C::::D
-M01. 54 -X01.51MO4g1 2 y 3 g U y 6 -M02. 51MO4g1 2 3 Yy 8 7 -M03. 51MO4 Q1 2
° Eﬁﬂ
R /R B /B +5V GND -
W1 — - W 2 — - -
Motor Drehiberwachung Bremse
Optional
Bearbeiter Datum Leistungskarte 4 Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
Ersteller: ‘ voL 16.12.02
Ainderung: | IEF 11.01.07 A4-Achse ) 1009592 21
Druck: 11.01.07 2 Phasen Schrittmotor Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde‘ Blattzahl
Anlage: Ort: PA-CONTROLY 4R Var.D 27




01 [ o2 03 04 05 06 07 08 09 10 11 12 13 14 16 17 18 21 22 23 24
-A01. 59
LV-UNIT
-A01. 41
Leistungskarte 1
(X2) Motor (X4) ENC
PH1 PH1 PH2 PH2 PH3 PH3 PHY PHY PH5 PH5 PE A /R B /B +5V GND
o) o o o) o) o o) o o o I o ) o [ [ o)
-X01. 4101791 2 3 . U y 5 y 6 7 8 9 10 211 -X02. 41A01Q 1 y 6 K] 5 y 2 8
G I I :::::::::::::::::::::D—T LC::::::::::: L __ 1D
_W01. 41A0L ge Ws bl rt rs gan gr SW bn vi _W02. 41R01 ge an rs gr bn WS
12x0.752 3x2x0. 142
Motor A1 5V
Encoder
(G I E :::::::::::::::::::::D—l l—C::::::::::: I D)
-X01.51MO1QY 1 7 y 8 y 6 3 5 9 2 11 -X02.51M01 1 2 3 4 y 8 7
Anf. Ende Anf. Ende Anf. Ende Anf. Ende Anf. Ende [e] (e} (o]
A /R B /B +5V GND
W1 — - W 2 — - W3 — - Wy — - W5 — -
Motor Drehiberwachung
-M01. 51
Bearbeiter Datum Leistungskarte 1 Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
Ersteller: ‘ voL 16.12.02
Ainderung: | IEF 11.01.07 Al-Achse ) 1009592 22
Druck: 11.01.07 5-Phasen Schrittmotor Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde‘ Blattzahl
Anlage: Ort: PA-CONTROLY 4A Var.D 27




01 [ o2 03 04 05 06 07 08 09 10 11 12 13 14 16 17 18 21 22 23 24
-A01. 59
LV-UNIT
-A02. 41
Leistungskarte 2
(X2) Motor (X4) ENC
PH1 PH1 PH2 PH2 PH3 PH3 PHY PHY PH5 PH5 PE A /R B /B +5V GND
o) o o o) o) o o) o o o I o ) o [ [ o)
-X01. 4102791 2 3 . U y 5 y 6 7 8 9 10 211 -X02. 41R029 1 y 6 K] 5 y 2 8
G I I :::::::::::::::::::::D—T LC::::::::::: L __ 1D
_W01. 41RO ge Ws bl rt rs gan gr SW bn vi _W02. 41R0 ge an rs gr bn WS
12x0.752 3x2x0. 142
Motor A2 5V
Encoder
(G I E :::::::::::::::::::::D—l l—C::::::::::: I D)
-X01.51M02 Y 1 7 y 8 y 6 3 5 9 2 11 -X02.51M029 1 2 3 4 y 8 7
Anf. Ende Anf. Ende Anf. Ende Anf. Ende Anf. Ende [e] (e} (o]
A /R B /B +5V GND
W1 — - W 2 — - W3 — - Wy — - W5 — -
Motor Drehiberwachung
-M01.52
Bearbeiter Datum Leistungskarte 2 Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
Ersteller: ‘ voL 16.12.02
Ainderung: | IEF 11.01.07 RAZ2-Achse ) 1009592 23
Druck: 11.01.07 5-Phasen Schrittmotor Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde‘ Blattzahl
Anlage: Ort: PA-CONTROLY 4A Var.D 27




01 [ o2 03 04 05 06 07 08 09 10 11 12 13 14 16 17 18 21 22 23 24
-A01. 59
LV-UNIT
-A03. 41
Leistungskarte 3
(X2) Motor (X4) ENC
PH1 PH1 PH2 PH2 PH3 PH3 PHY PHY PH5 PH5 PE A /R B /B +5V GND
o) o o o) o) o o) o o o I o ) o [ [ o)
-X01. 410391 2 3 . U y 5 y 6 7 8 9 10 211 -X02. 41A03Q 1 y 6 K] 5 y 2 8
G I I :::::::::::::::::::::D—T LC::::::::::: L __ 1D
_W01. 41RO ge Ws bl rt rs gan gr SW bn vi _W02. 41R03 ge an rs gr bn WS
12x0.752 3x2x0. 142
Motor A3 5V
Encoder
(G I E :::::::::::::::::::::D—l l—C::::::::::: I D)
-X01.51M03Q Y 1 7 y 8 y 6 3 5 9 2 11 -X02. 51039 1 2 3 4 y 8 7
Anf. Ende Anf. Ende Anf. Ende Anf. Ende Anf. Ende [e] (e} (o]
A /R B /B +5V GND
W1 — - W 2 — - W3 — - Wy — - W5 — -
Motor Drehiberwachung
-M01. 53
Bearbeiter Datum Leistungskarte 3 Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
Ersteller: ‘ voL 16.12.02
Ainderung: | IEF 11.01.07 A3-Achse ) 1009592 24
Druck: 11.01.07 5-Phasen Schrittmotor Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde‘ Blattzahl
Anlage: Ort: PA-CONTROLY 4A Var.D 27




01 [ o2 03 04 05 06 07 08 09 10 11 12 13 14 16 17 18 21 22 23 24
-A01. 59
LV-UNIT
-A0Y. 41
Leistungskarte 4
(X2) Motor (X4) ENC
PH1 PH1 PH2 PH2 PH3 PH3 PHY PHY PH5 PH5 PE A /R B /B +5V GND
o) o o o) o) o o) o o o I o ) o [ [ o)
-X01. 41A04P1 2 3 . U y 5 y 6 7 8 9 10 211 -X02. 41A04P1 y 6 K] 5 y 2 8
G I I :::::::::::::::::::::D—T LC::::::::::: L __ 1D
_W01. Y1A0Y ge Ws bl rt rs gan gr SW bn vi _W02. 41A0Y ge an rs gr bn WS
12x0.752 3x2x0. 142
Motor AY 5V
Encoder
(G I E :::::::::::::::::::::D—l l—C::::::::::: I D)
-X01. 51MO4 Y 1 7 y 8 y 6 3 5 9 2 11 -X02. 51M04g1 2 3 4 y 8 7
Anf. Ende Anf. Ende Anf. Ende Anf. Ende Anf. Ende [e] (e} (o]
A /R B /B +5V GND
W1 — - W 2 — - W3 — - Wy — - W5 — -
Motor Drehiberwachung
-M01. 54
Bearbeiter Datum Leistungskarte 4 Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
Ersteller: ‘ voL 16.12.02
Ainderung: | IEF 11.01.07 A4-Achse ) 1009592 25
Druck: 11.01.07 5-Phasen Schrittmotor Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde‘ Blattzahl
Anlage: Ort: PA-CONTROLY 4A Var.D 27




01 02 03 o4 05 06 07 08 03 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24

Kabelkanal 80x25
] = | -k01.03 -K02. 03 — ]
Netzteil E g ~
o of | ~| m| | 10| |
24V 3R S o= o/ AR AR REEEREEE
-601. 01 ! W !
o
L Schutzkreis Schutzkreis [
le]
~N
x
o
@
—
Kabelkanal 80x25 o
<
—
N (0]
fim]
@
x
o -A01. 26
44944 -A01. 06
o -F01. 02
S RENEEE - Variomodul
| 2 pol. Sub D Modul
L =ip=l Teachterminal
16 Eingaenge/16 Ausgaenge (Optional)
Kabelkanal 80x25
Bearbeiter Datum Aufbau Montageplatte Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
Ersteller: ‘ voL 16.12.02
fAnderung: IEF 11.01. 07 10095892 26
Druck: 11.01.07 Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde‘ Blattzahl
Anlage: Ort: PA-CONTROLY 4R Var.D 27




05

07 08 03 10 11 12 13 14 15

16

17

18 19

20 21

22 23 24

02 03

Grundversion mit Blindstopfen

Optional in der

Stoerung Modem aktiv Reserve

Teach
terminal

Stecker

Leuchtdrucktaster
gruen

Betriebsart

Leuchtmelder

Drucktaster Leuchtmelder Leuchtmelder
gruen weiss orange weiss
Modem eachtermina

Umschaltung| Entsperren
Auto-Einrich{ aktivieren

Schluessel-
schalter
2 Stellungen

Schluessel Schluessel-
Taster schalter
2 Stellungen

Drucktaster Schluessel-
schalter

rot
2 Stellungen

Leuchtdrucktaster
klar

Hauptschalter

AUS

Optional in der
Grundversion mit Blindstopfen

Bearbeiter Datum —"5 Aufbau Bedienfeld Kunde Zeichnungs-Nr. IEF ‘ Blattnr.
Ersteller:‘ voL 16.12.02 YT

Ainderung: | IEF 11.01.07 ] 1009592 27
Druck: 11.01.07 Endkunde‘ Zeichnungs-Nr. Kunde ‘ Blattzahl
Anlage: Ort: ERNER | PA-CONTROLY YA Var.OD 27




