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Applikation
,$ervoTEC Antriebsparameter optimieren”

Beschreibung und Hinweise zu

Welche Moglichkeiten bietet WINPAC um die Antriebsparameter einer servoTEC-Achse zu optimieren
Wie speichere und archiviere ich die optimierten Antriebsparameter

Kurzfassung:
[ ]
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2 Vorwort
Die Antriebsparameter einer servoTEC-Achse sind im servoTEC-Verstarker und in der PA-CONTROL hinterlegt.
Die optimale Einstellung der Antriebsparameter Iasst sich erst in der Maschine in der reellen Umgebung durchfihren. Fir diese Optimierung bietet WINPAC
im Menu ,Diagnose — servoTEC* das Fenster ,Diagnose Regler-Einstellung®. In diesem kann wahrend dem Betrieb der Maschine die Antriebsparameter

verandert und optimiert werden.
Die geanderten Antriebsparameter werden dabei nur ins RAM des servoTEC ubertragen. Daher ist es erforderlich, dass nach der Optimierung die

Parameter auch ins EEPROM des servoTEC libernommen (gespeichert) und in den Projektdaten gesichert werden.

Die Vorgehensweise ist in den folgenden Kapiteln beschrieben.

Seite 5 von 10

servoTEC Antriebsparameter Optimieren

APP5011_DE_1086625_servoTEC-Antriebsparameter_Optimieren_R1a.doc



"

s
m
B
2
m
S

3 Optimieren der Antriebsparameter mit WINPAC

3.1 Antriebsparameter des servoTEC

=181x

£ Programmentwicklungssystem fiir PA-CONTROL (DNLINE)Y
Datei Bearbeiten Datenaustausch Diagnose  Manuel  Einstellung  Fenster  Tools  Hilfe
40 I~ Demoversion 5

ol H| & X5 e sle| 2] | EnEel s v &l

L7 PA-CONTROL Konfiguration
Datei  PA-CONTROL Transfer Hife

elr| =l =le A&

Pasitionieren I Lagereglell Drehzahlregler Stromleg\ell Maotar | Feedback | Basiseinstellungen

=3 PACONTROL
&g Systemparameter
- Ap Diagnese ‘ Achse- 1
I#0 1.0
CaNOpen
In Position

= RS232
[l -tk Achse-1 [serwaTEC) o Inkiemente [counts)

&= Achsparameter
Stillstandsschwelle (G123, STOP, ..]

Antiiebsparameter:
IZU— Udmin

servoT EC-Parameterdateiname: Standard_ServoTECAT.pam

Wmax / Amar

0000 Inkiemente [courts)

|1 0000 Inkremente (counts)

AUGEUND —

|1,UUUUUU Umdrehunglen]  [PGEARD / PRBASE]

Lageregler Aufldsung Nenner, (PGEARD) interne Lage-Auflosung. [PRBASE]

= e |

Fehler zuriicksetzen

| Swstemfehler: 0 -

‘ Parameter Dateiname:  STANDARDPAR.
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3.2 Antriebsparameter Online Andern
3.2.1 Fenster der Antriebsparameter Offnen
HINWEIS : das Offnen des Fenster ,Diagnose : Regler Einstellung“ sollte nur in der GRUNDSTELLUNG (kein AUTOMATIK oder

ONLINE Betrieb) der PA-CONTROL erfolgen.

£4 Programmentwicklungssystem fiir PA-CONTROL {ONLINE)
Datei Bearbeiten Datenaustausch | Diagnose Manuell  Einstellung  Fensker  Tools  Hife

10| &|H 2] K| B| 5y =" |zl > &l

Prograrmrme

#3 Diagnose: Regler-Einstellung

rehzahlregler I

Achsposition
Achse -1
Eingange
Ausginge
MN-Reqister
R-Register Ff Faktar |1
Merker
Skrings LEIQE.'
£5i-Mod I +
i —O—
Istwerke f [_]
seryalEC 52
(%)
ID,'I 5
Th
bt ax. Schleppfehler
|1 ano Inkremente [counts)

Abbrechen

Aktualizieren Senden Schliefen
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3.2.2 Antriebsparameter Optimieren

Nach dem Offnen des Fenster Diagnose: Regler Einstellung kann nun die Achse verfahren werden (z.B. kleines Testprogramm) und die Antriebsparameter
geandert werden. Die Anderungen im Fenster werden nach der Eingabe sofort an den Antrieb tbertragen und umgesetzt.

3.2.21 Drehzahlregler

#5% Diagnose; Regler-Einstellung

Lagereqler D
Achse -1
W + - o
- - | ,
= /0 o |
Enddrehzahl Swf Rampe + kP FID-T2
00 Amin [I0 mesvLM 10 f1 ms
Th
Drehrichtung 5w Rampe - a i
I P
Inegativ j I'IEI mz->4LIk II,.-" -
/
Uberdrehzahl Mat-Fampe
00 A /i |—2EDD LM FI-PLUS T-Tacho
1 0.2 me
Senden | Schliefen

Aktualizsieren
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3.222 Lageregler

Je nach Einstellung des Reglers ,P-Lage” oder ,Pl-Lage” erscheint fiir die Optimierung der Parameter des Lagereglers das entsprechende Fenster

#% Diagnose: Regler-Einstellung ﬁl % Diagnose: Regler-Einstellung 5[
| Drehzahlregler | Drehzahlregler
Achse -1
Ff Faktar |1
Lage Geschwindigkeit Drehmomerntsollwert
Drehzahlzallwert
FID-T2

|1 m

—_
I
—_—

Achse -1
Ff Fakkor |1
Lage
+
(4%
|5D ms
T-Tacho
ID,2

—O—
fo
4%
IEI,1 5
Tn
M ax. 5chleppfehler
|1 0oa Inkremente [counts)
Aktualisieren Senden Schliefen

Max. Schleppfehler

I'l ] Inkremente [counts]

Senden | Schiieben

Aktualisieren
Die geanderten Antriebsparameter werden nur ins RAM des servoTEC Ubertragen. Daher ist es erforderlich, dass nach der Optimierung die Parameter auch
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4 Antriebsparameter sichern und im EEPROM speichern

Das Sichern und Speichern der Antriebsparameter erfolgt in dem Fenster ,PA-CONTROL Konfiguration (Einstellungen — PA-CONTROL - ...)

£ Fngramnentwicklungssystem fr PA-CONTROL {OFF' =>503 Zuerst al Ie Parameter aus der PA_CONTROL und dem
Datei Bearbeiten Datenaustsusch Diagnose  Mags®l | Einstellung  Fenster  Tools TEC holen und |m Proekt S|Chem
o=l [ 2] %]D|5e] Servo j
Dakei PA-COMTROL | Transfer  Hilfe
£# PA-CONTROL Konfiguration | | Sende Parameter |
Datei PA-COMTROL Transfer  Hilfe B E E E
Bl Hl Bl El ﬂgl ®| il e zitiohieren | Lageregler I |
=-E :'EUNTHUL Fasitiorieren ~ Lageregler IDrehzahIregIell Stromvegler | Motor | Feedback | Basiseinstellungen ﬂ Systemparameter
Systemparameter )
i}’ Djwjagnu:s | Achse-1 servaT EC-Parameterdateiname: Standard_ServaTECAT.pam {’O DlaQnDSE | AChSe - 1
-0 1.0
m CAMOpen
E9 RE232 etriche it
-t Achse-] (servoTEL) Fifakor [1 61 etite | RE272 In Poiti
bc Achsparameter Lage Geschwindigkeit i EOM
T Antriebsparameter [l tuke Achze-1 [SEWDTEE] I‘IEI
+|: - Drehzahlsollwert b A ETEEIE]
i0 =Y 1 B Stillztary
Ky I
IU,15 <l
Dann alle Parameter an die PA-CONTROL senden und dabei
auch im EEPROM des servoTEC speichern
Max. Schleppfehler
& L Pl Dakei  PA-COMTROL | Transfer Hife
" Pl Lags, P Drghaahl Bl H | E Sende Patarmeter E |
—————————  Lade Parameter N
=3 Pa-CONTROL sitionieren |Lage[egler| [
Parameter Dateiname:  STANDARD.PAR ﬂ Syslemparameter
!‘P Diagnoze ‘ Achse -1
1#0 1.0
@ CAMNOpen -
2 p52az In Positi
-t Achze-] [servaTELC) |1D
(=
| ComM2 | Offline ‘ V5, 16a | C:\DatEigen|WinPACtserva TEC|AL_BSMESLI000_Resolver\Antrishsparameterfindern . Stillztar
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